
Boletín del proyecto AIRCRANE

Nos complace compartir la primera edición de nuestra
newsletter dedicada al proyecto de I+D enfocado en el
desarrollo de un sistema avanzado de antibalanceo para
grúas pórtico. Este proyecto tiene como objetivo mejorar
la seguridad, precisión y eficiencia operativa mediante
la implementación de tecnologías de visión artificial e
inteligencia artificial.
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E N  E S T E  N Ú M E R O

Reducir el balanceo de la carga en maniobras
críticas.
Incrementar la seguridad en operaciones portuarias y
logísticas.
Integrar algoritmos de visión artificial para análisis
en tiempo real.

Optimizar la comunicación entre los sistemas de control
de la grúa y el módulo antibalanceo.

Objetivos principales del proyecto
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F O T O  D E  M A R T Í N  B E R A U R T É

DESDE INPROAFE AUTOMATION
Queremos dar la bienvenida a todos los colaboradores y

partes interesadas a esta primera edición de nuestra

newsletter. Este proyecto de I+D representa un paso

estratégico para nuestra organización, alineado con

nuestra visión de liderazgo tecnológico y excelencia

operativa. 

Con la combinación de sistemas avanzados, inteligencia

artificial y una ingeniería de precisión, estamos sentando

las bases de una solución que elevará nuestros estándares

de seguridad y eficiencia. Agradecemos el compromiso

del equipo y confiamos plenamente en que el trabajo

conjunto nos permitirá alcanzar resultados de alto

impacto.

Definición de requisitos técnicos del sistema.
Selección preliminar de sensores y cámaras
industriales.
Análisis del comportamiento dinámico de cargas en
grúas pórtico.
Primera integración conceptual con los sistemas de
control existentes.

Trabajos realizados hasta la fecha

Desarrollo de modelos basados en VA
Diseño del prototipo escala reducida de una grúa,
que consistirá en el prototipo de pruebas del
antibalanceo
Primeras pruebas de funcionamiento del prototipo

Próximos pasos
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